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INTEGROVANÝ 
SOFTWARE PRO 
ZPRACOVÁNÍ DAT 
A VIZUALIZACI 
OD EMESENT 
ZJEDNODUŠUJE 3D 
LASEROVÉ SKENOVÁNÍ 
OD ZPRACOVÁNÍ PO 
NÁHLED

Emesent umožňuje zpracování a 
vizualizaci skenů v jedné intuitivní 
platformě a tím zefektivňuje celý proces 
zpracování, zobrazení dat a jejich analýzy 
tak, aby byl projekt dříve hotov.

Mapování s technologií SLAM je známé svou rychlostí, 
jednoduchostí použití a schopností pořídit hustá 
mračna bodů bez děr. S rostoucí velikostí dat a 
mračen bodů se ale zpracování, zobrazení a analýza 
dat stávají stále náročnější.

Optimalizovaný 
náhled na hustá 
data Hovermap

Zpracování a 
zobrazení dat v 
jednom softwaru, 
abyste neztráceli čas

Ušetřete čas 
vložením 
jednotlivých procesů 
do fronty

Nástroje na čištění 
mračen bodů vylepšují 
kvalitu výstupů stiskem 
jediného tlačítka



GEOREFERENCOVANÉ A VELMI PŘESNÉ SKENY
V softwaru Aura můžete nalézt funkce pro georeferencování a zvýšit tak přesnost Vašich skenů Hovermap a algoritmů 
SLAM (Simultánní lokalizace a mapování). Díky tomu je možné skenovat velké, dlouhé objekty bez potřebných vlícovacích 
bodů jako jsou silnice, stadiony nebo tunely.

PŘESNÉ A RYCHLÉ VÝSLEDKY
Aura zjednodušuje proces bez ohledu na hustotu mračna bodů nebo komplexnost 3D konstrukcí. Zobrazení, prohlížení, 
vyčištění, úprava a měření v mračnech bodů Hovermap je možné provést v jednom softwaru. Automatizujte úkoly, které bylo 
dříve nutné dělat manuálně a mohly být zdrojem chyb. Díky tomu zamezíte zbytečným chybám a zlepšíte tak kvalitu svých dat.

AUTOMATICKÉ GEOREFERENCOVÁNÍ

Automatické georeferencování v softwaru Aura ještě 
vylepšuje výsledky mapování s technologií SLAM.

Skenování je zefektivněno automatickou detekcí terčů 
a díky tomu můžete skenovat bez přestávek. Funkce 
Automatické georeferencování používá strojové učení 
pro automatickou detekci reflexních vlícovacích terčů 
ve skenu a použije je pro georeferencování mračna 
bodů a zpřesnění dat. Po spuštění automatického 
georeferencování můžete potvrdit detekci terčů v 
protokolu přesnosti GPS.

Pro automatické georeferencování jsou potřebné 
vlícovací terče Emesent.

REAL-TIME KINEMATIKA

Díky Real-Time Kinematice (RTK) v Auře můžete 
skenovat bez nutnosti umisťovat vlícovací terče – tím 
ušetříte spoustu času při zpracování celého projektu.

Zjednodušený a urychlený proces automatizuje 
vytvoření přesných, georeferencovaných mračen bodů 
velkých, jednolitých objektů nebo objektů, u kterých není 
možné umístit vlícovací terče. 

Automatická oprava pohybu je nástroj pro detekci 
změn při opakování skenů na stejném místě. Díky tomu 
jsou odhaleny pohybující se detaily, které mohou být 
odstraněny.

Skenování s RTK vyžaduje GNSS základnu a přijímač a 
integrovaný dron Hovermap.PLYNULÝ A BEZPROBLÉMOVÝ PRACOVNÍ POSTUP

Lepší kvalita výstupu

Vyčistěte své mračno bodů stisknutím jediného tlačítka s 
filtry SOR (odstranění statistických odchylek) a DBD (zředění 
podle vzdálenosti). Georeferencujte své mračno bodů s 
jistotou díky automatickému georeferencování (volitelné) a 
protokolům přesnosti.

Ušetřete čas s uživatelskými profily

Vytvořte uživatelské profily nebo použijte existující profily pro 
zpracování skenů s minimální nutností upravení parametrů.

Ušetřete čas vytvořením fronty jobů

Vytvořením fronty jobů můžete automaticky zpracovat 
soubory a pracovat produktivněji.

Jednoduše sdílejte klíčové detaily

Exportujte náhledy s vysokým rozlišením v softwaru 
Aura kliknutím tlačítka a sdílejte tak své výstupy se svými 
zákazníky nebo kolegy.

Zobrazte si každý detail – i u složitých konstrukcí

Efektivní algoritmy pro zobrazení dat umožňují vykreslit 
každý detail bez ohledu na velikost dat nebo komplexnost 
objektu.

Spolehlivé kvalitní zpracování

Zpracování založené na špičkových algoritmech SLAM 
konvertuje Vaše data do detailních a přesných mračen 
bodů s funkcemi pro další zpřesnění dat.

Efektivní zpracování v jediné aplikaci

Neztrácejte čas přepínáním mezi aplikacemi při zpracování 
a zobrazení dat. Aura spojuje vše do jedné platformy s 
možností exportovat do mnoha běžně užívaných formátů 
a CAD.

Intuitivní a snadné uživatelské rozhraní

Jednoduché ovládání a intuitivní funkce v softwaru Aura 
usnadňují všem uživatelům zpracování, vizualizaci, analýzy 
a export dat.

Snadno manipulujte s mračny bodů pro lepší 
analýzy

Panel s 3D nástroji umožňuje jednoduše manipulovat s 
mračny bodů, snižuje pravděpodobnost provedení chyby a 
zlepšuje analýzy. 

Simultánní zpracování, vizualizace a analýza

Aura Vám dává možnost přepínat mezi otevřenými mračny 
bodů, takže můžete pracovat na několika skenech zároveň a 
tím zvýšit produktivitu a ušetřit čas.

VÍCE REALISTICKÁ MRAČNA BODŮ

Obarvení v softwaru Aura přidává nový stupeň reality 
k Vašemu mračnu 3D bodů pro lepší náhled na data. 
Barva dodá další informace k bodům pro lepší orientaci 
v datech, naskenovaný objekt se stává přehlednějším a 
realističtějším.

Odhalte dříve skryté detaily u Vašeho objektu pro 
zaměření míst, kde dochází k degradaci povrchu, 
trhlinám nebo dalšímu poškození, i v místech, která 
nejsou dobře přístupná nebo nejsou v dosahu GPS.

Pro obarvení skenu můžete jednoduše připevnit kameru 
s rychloupínacím adaptérem na Hovermap. Tento 
modulární systém umožňuje flexibilně a bez obtíží 
obarvit skeny tak, jak potřebujete.

AURA
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Funkce a přednosti softwaru Aura

Jediný software pro celé zpracování
Zpracujte a vizualizujte si svá data v jediné platformě.

Detailní zobrazení velkých dat 
Algoritmy pro zobrazení umožňují snadnou manipulaci s velkými daty. Vizualizujte si své mračno bodů s nejvyšším detailem.

Spolehlivé kvalitní zpracování
Zpracování založené na špičkových algoritmech SLAm konvertuje Vaše data do přesných mračen bodů.

Export do výstupních formátů LAZ, LAS, PLY a E57
Exportujte zpracovaná mračna bodů do formátů LAZ, LAS, PLY a E57.

Nástroje pro vyčištění mračna bodů
Vyčistěte své mračno bodů stisknutím jediného tlačítka s filtrem SOR (odstranění statistických odchylek) a DBD (ředění podle 
vzdálenosti).

Automatické geolokalizování podle GPS 
Automaticky vyrovnejte skeny podle GPS souřadnic při připevnění skeneru Hovermap na kompatibilní dron.

3D nástroje pro lepší analýzy
Panel s mnoha 3D nástroji umožňuje jednoduchou manipulaci s mračny bodů, snižuje pravděpodobnost provedení chyby a 
zlepšuje analýzy.

Fronty
Ušetřete čas vytvořením fronty s několika joby pro automatické zpracování v pozadí.

Automatické georeferencování*
Automatické georeferencování s geodetickou přesností.

Obarvení*
Vylepšete vizualizaci a analýzy přidáním pravé barvy k mračnům bodů Hovermap.

Spojení mračen bodů
Kombinujte několik skenů pro vytvoření jednoho mračna bodů.

Uživatelské profily zpracování
Vytvořte uživatelské profily nebo použijte profily pro zpracování skenů bez nutnosti upravení nastavení.

Real-Time Kinematika (RTK)*
Automatické georeferencování a lepší korekce SLAM pro letecké skeny pořízené s dronem bez nutnosti  vlícovacích bodů (GCP).

*Pro využití funkce je potřeba dalšího hardwaru.

INTEGROVANÝ SOFTWARE PRO ZPRACOVÁNÍ A VIZUALIZACI

AURA

Take a deep dive into Emesent products in the 
Emesent Academy. Log in to the customer portal 
to again access at www.emesent.com  

Scan to learn more 
about Aura


