TECHNICKY POPIS

Trimble MX7/

SYSTEM MOBILN{HO SNIMKOVANI

VSTUPTEDOSVETA
MOBILNIHO SNIMKOVANI

Systém Trimble® MX7 pro mobilni snimkovani
je fotogrammetricky systém montovany na
vozidlo, ktery umoznuje snadno, rychle a
kompletné zaznamenat informace o silni¢ni
infrastrukture a stavenisti. Poridte 360-ti
stupniové, 30 Mpix georeferencované snimky
za dalni¢ni rychlosti pfi zasadnim snizenfi
Casové narocnosti praci v terénu. Poté pouzijte
Trimble MX k extrakci a analyze pofizenych
dat. Trimble MX7 je idedInim FeSenim pro
organizace, které chtéji vstoupit do svéta
mobilniho snimkovani.

Rychly sbér
georeferencovanych snimku

Zachytte 30 MPx panoramatické snimky okolf
staticky nebo za jizdy az dalni¢ni rychlosti
pomoci Trimble MX7. Systém je osazen
panoramatickou kamerou skladajici se ze
Sesti 5 Mpix CMOS senzorti a Trimble Applanix
GNSS ainercialniho georeferenéniho systému.
Trimble MX7 umoznuje provadét spravu
majetku jako mostt, budov, silnic, dalnic

a elektraren a dokumentovat stav téchto
zarizeni pomoci georeferencovanych snimku.
Tento kompaktni a lehky odolny senzor miize
byt namontovan na vozidla vSech velikosti.

Ovladani systému a zaznam dat jsou
bezdratové Fizeny pomocilibovolného
osobniho pocitace nebo tabletu s pfipojenim
WiFi. Ovladaci program Trimble Mobile
Imaging je souc¢asti systému a nabizi jasné,
intuitivni uzivatelské rozhrani. Operatorovi
umoznuje rychle nastavit systémové
parametry a spravovat zaznam dat. Operatofi
mohou v kancel&fi predem planovat své
projekty a pred snimkovanim pouzit predem
pripraveny kml soubor pro efektivnéjsi
porizovani dat. Pokud je tablet pripojen k
internetu, operator mize vyuzit mapu Open
Street Map na pozadi mapového okna pro
maximalizaci efektivity sbéru dat.

Nasnimejte nyni, méfte pozdéji

Vyhnéte se opakovanym meérenim v terénu
pomoci zvySené kontroly kvality a ovéreni
dat tim, Ze pofridite pouze snimky a vystupy
poridite pozdéji. Systém mobilniho mapovani
Trimble MX7 vam umozni prohlédnout si a
provést inspekci celého mista projektu nebo
zakazky, vytvorit vSechny vystupy a provést
rozhodnuti v pohodli své kancelarské zidle
pomoci kancelarského softwaru.

Software Trimble MX doplnuje feSeni MX7 tim,
Ze umoznuje snadno organizovat, vizualizovat
ainterpretovat data a efektivné ziskavat
informace, které mohou byt integrovany do
GIS nebo distribuovany v ramci organizace
pres internet.

TRANSFORMING THE WAY THE WORLD WORKS

v

KliCové vlastnosti

Univerzalni systém s vybornou provozni
pruznosti

Sest 5 Mpix kamer poskytuije rychlou
panoramatickou dokumentaci

Presna poloha s vyuzitim tésného
propojeni GNSS a inercialniho systému

Nasazeni na vSech velikostech silni¢nich
vozidel

Trimble Mobile Imaging software pro
snadné a spolehlivé ovladani Trimble
MX7 vlastnim tabletem

Trimble MX softwarovy balik pro
prohlizeni a analyzu panoramatickych
snimkd, méfeni a vyhodnocenf
informaci a publikaci snimku

na internetu

& Trimble.
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SOFTWARE

Applanix POSPac MMS software
Zpracovava GNSS / INS trajektorii

Trimble Business Center Advanced

Pripravuje data z Trimble MX7 ke zpracovani
v Trimble MX

Trimble MX feSeni

TMX Content Manager
Organizuje a archivuje data projektu
Opravuje data
Vytvari obsah
TMX Asset Modeler Standard
Prohlizeni a navigace daty
Efektivni schopnosti extrakce prvku
Provadéni fotogrammetrickych méreni, pfimo
zapisovanych do GIS vrstev
Multi-uzivatelsky datovy pfistup prostrednictvim
klient/server technologie
TMX Blur and Erase QC
Nastroje rozmazani a vymazani ¢asti snimkd
TMX Publisher
Publikace snimku prostrednictvim webu
Vyuziti zasuvnych modult AutoCAD Map, QGIS a
ArcGIS ke sdileni dat v GIS a CAD prostredi

Trimble M X7 MOBILE IMAGING SYSTEM

PARAMETRY A SPECIFIKACE

Rozlisenf

Zorné pole
Sféricka vzdalenost
Operacni teplota
Napajeni
Hmotnost

|P tfida

Pamét

30 MP (5 MP x 6 CMOS senzor)
90 % plné sféry

Kalibrovano od 2 m do nekone¢na
0°Caz+35°C

12V az 24 VDC (typicky 100 W)
11,3 kg

IP65 (MX7 hlava senzoru)
P20 (MX7 napajeci box)

2TBSSD

POLOHOVY SUB-SYSTEM (RMS CHYBA)!

Typ

Technologie

# GNSS kanall
Inercialni jednotka

Poloha (m):

Zadné GNSS vypadky?*

GNSS vypadky?# po 1 km nebo
1 minuté

Skutecny smér (deg):

Z4dné GNSS vypadky?#

GNSS vypadky?* po 1 km nebo
1 minuté

Trimble AP15 GNSS-Inertial System

Advanced Applanix IN-Fusion™
GNSS-Inertial integrovana technologie

220

Applanix IMU-69 (non ITAR)
s frekvenci 200 Hz

0.02-0.05 (postprocesni)?
0.2-0.8 (postprocesni)?

0.08 (postprocesni)?
0.2 (postprocesni)®

VOLITELNE -

Poloha

Orientace

Odometr (DMI) -
GNSS systém méreni azimutu (GAMS)

1 Typicky ve standardnim silni¢nim vozidle s odpovidajici inicializaci a dynamikou. Skute¢né vysledky jsou zavislé na konfiguraci
satelitt, atmosférickych podminkéach a dalich vlivech prostfedi.

2 Typicky profil mise, max chyba RMS.
3 POSPac MMS.
4 Svolitelnym DMI

Specifikace se mohou ménit bez predchoziho upozornéni
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